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Elekiro vorkheftruck R 50

Dit typeblad volgens VDI-richtlijn vermeldt alleen de technische waarden van de standaard apparatuur.
Afwijkende banden, andere masten, extra voorzieningen enz. (indien in de aanbieding vermeld)
kunnen bij de met * aangegeven gegevens andere waarden opleveren.

‘ 1 ‘ Fabrikant (beknopte aanduiding) STILL GMBH
2 | Type typeaanduiding van de fabrikant R50-12
= | 3| Draagvermogen Q  hefvermogen (basisdraagvermogen) kg 1200 *
g 4| Bij lastzwaartepunt ¢ afstand mm 500
E 5 | Aandrijving aceu, diesel, LPG, netstroom batterij
E 6 | Besturing loop-, sta-, zit-besturing zitbesturing
7 | Banden V=massief, L=lucht, SE=superelastisch voor | achter v Vv LISE L/SE
8 | Wielen (x = aangedreven) Aantal voor | achter 2 1% 2 1x
| 9| Hefhoogte hy hefhoogle mm 3430 "
10| bij teleskoop- hy  normale vrije hefhoogte mm 150
i mast hs  speciale vrije hefhoogte mm 1596 ‘ 1621 *
12 | Slede vig. DIN 15173 A/ B /neen (FEM...) DIN15173/B (FEM 11 B)
13 | Vorken (standaard) lengte x breedte x dikte (Lxbxd) mm 800 x 100 x 30
c 14 | Neiging van de mast naar voren | naar achteren Grad g | 6"
g, 115 L, lengte incl. vorkrug mm 1724 *
= | 16 | Maten B totale breedte mm 995" L=1009* SE=1024"
E |17 over h  hoogte mast in laagste stand mm 2215 % 2240 *
- 113 alles hs; hoogte mast in hoogste stand mm 4069 *
[19]  gemeten hg hoogte incl. bestuurderbeschermer mm 1965 1980
20 h;  hoogte incl. stoelzitting mm 910 925
21 | Draaicirkel W, mm 1410
22 | Lastafstand % vanaf midden vooras mm 314
23 | Gangpadbreedte bij pallets: 800 x 1200 dwars | 1000 x 1200 dwars mm 25247t | 27244 *
|24 | rijden met | zonder last km/h 11,0 13,0 10,57 | 120*
25| Snelheden heffen met | zonder last m/s 026" | 0,49"
8 | 26] dalen met | zonder last m/s 0,60* | 0,407
:E 27 | Nominale trekkracht met | zonder last (KB 60 min) N 1300 1490 1060 1300
§ 28 | Max. trekkracht met | zonder last (KB 5 min) N 5650 5840 5210 5450
& | 29| stijgvermogen met | zonder last % 5,7 9.3 5,0 8,4
30 | Max. stijgvermogen met | zonder last % 14,3 24,0 13,6 22,4
31 | Acceleratie voor rijden met ‘ zonder last, afstand 10 m s 6,4 56 6,6 " 58"
E | 32| Eigen gewicht incl. accu kg 2400 * 2376 *
% 33 ; met last voor | achter kg Zl1ea=+ 477 * 3126+ 450 *
© — Ashelasting
o |34 zonder last voor [ achter kg 1086 * 1314 * 1071 1305 *
_C_i_S_ aantal voor | achter Stiick 2 1 2 1
36 | Banden . vaor inch resp. mm 16x6x104 18x7-8 16 Ply
=l afmetingen .
37 achter inch resp. mm 16x6x101~ 18x7-8 16 Ply
2 38 | Wielbasis y  mast voorover ‘ loodrecht | achterover mm 1082°*  1116% | 1181 ¢
& 139 | Spoorbreedte midden banden voor | achter mm 836 * [ 0 836 0
5 40 = my op laagste punt mm 80 90
——| Bodemvrijheid met last - : -
41 m, midden wielbasis mm 85 100
42 | Bedrijfsrem mech./hydr./elekir./pneumatisch hydraulisch
43 | Parkeerrem voet-/hand-/dodemansrem handrem
44 vgl. DIN 43 535/36 A/B/C/neen A DIN 43535
E Batterij spanning | kapaciteit bij 5 uur ontlading V | Ah 24 600 700 720 840
46 gewicht kg 550 618 550 618
47 rijmotorvermogen KB 60 min. kW 4,0
——1 Elektro-motoren =
- 48 pompmotorvermogen bij 15 % ED kw 7.6
E 49 fabrikant ‘ type -
:E‘ E nominaal vermogen B vgl. DIN 70 020 kw =
E i Verbrandingsmotor nominaal toerental vgl. DIN 70 020 1/min =
52 aantal cilinders | cilinderinhoud (cm®) -
53 brandstofverbruik Ith -
54 | Schakeling bij elektroaandrijving soort ‘ trappen STILLtronic traploos
55 | Transmissie bij verbr.aandr. soort ‘ trappen =
56 | Koppeling bij verbr.aandr. soort -
57 | Werkdruk voor aanbouwapparatuur bar 190
58 | Geluidsniveau gemiddelde waarde bij het oor van de chauffeur dB (A) -
| Toelichtingen bij regel 31 Acceleratie: acceleratie vanuit stilstand op een droog vlak trajekt met een lengte van 10 meter met

elektromotor-aandrijving.
bij lichtere batterijen is extra ballast noodzakelijk om de vereiste achterasbelasting (zie regel 33 en 34)

bij regel 45 en 46 Batterij:
to bereiken.




Afmetingen in mm
pre—— met teleskoopmast
STILL GMBH 800 _1|F
. ——H|
R 50-15
1500 *
500
= B
batterij ‘ =
= . = 3 ‘ batterij aan de boven-|
zitbesturing = —_————— on rechter zijde
vitneembaar
Y Y L/SE L/SE £ .
£~
2 1x 2 1%
T o verstafsli'u:;jr b 75|
3430
150 .
1596 * | 1621 °
DIN15173/B (FEM |1 B) i \ |
800 x 100 x 35 belast
g | 6"
V2™
V=1006" L=1093" SE=1024" ‘ l
2215 * 2240 " ©
[2e] eo]
4069 * o
1965 * 1980 * I
910 925
1453
319 Minimale gangpadbreedte met pallets
(veiligheidsafstand: opgave vig. VDI 2198 = 200 mm)
25724 * | 2772%) ¢
= = Stijgingen (droge ruwe betonnen vloer=wrijvingscoéfficiént 0,75)
10,5 12,5 10,5 12,0 max. rijafstand per uurin m.
025" |1 049" v L v L
060" | 040" 20% 615m  550m 450m  400m
1200 1440 950 1250 zonder last 5% 1200m 1080m 920m  815m
5550 5790 5100 5400 0% 2900m 2520m 2350m 1900m
47 8,2 4,0 7,3 5%  8560m 8240m 7715m 6460m
13,2 21,4 12,3 19,9 R50-12 R50-15
6,8 5,8 o 6,0"
: ! ! ! Voorbeeld R 50-10 (met last en massieve banden) stijging 10%, 10 m lengte.
2734+ 2700 * Deze stijging kan 105 keer per uur gereden worden.
3605 * 629 * 3588 * 612" 0@ o
L 1590 1123 " 1577 * met last 3% 580m 500m 390m  330m
2 1 2 1 10%  1050m 800m 725m  605m
16x7x10v2 18x7-8 16Ply 5%  a720m 3360m 2000m 2440m
16x7x10% 18x7-8 16 Ply R50-12 R50-15
1130 * 1163 * 1229 *
820" 0 L=920 SE=2864 0
80 .90 | Teleskoop Niho
85 100 Hefhoogte hy | 2630-3430 | 3530-4030 | 4130-4830 | 4930-5430 | 2700-3500 | 3600-4
- ) Masthoogte in L/SE h 1840-2240 | 2280-2540 | 2590-2940 | 2990-3240 | 1840-2240 | 2290-2
hydraulisch S | aagste stand v 1815-2215 | 2265-2515 | 2565-2915 | 2065-3215 | 1815-2215 | 2265-2
handrem | Vrije heffing L/SE | hy/hg 150 1221-1621 | 1671-1
o 2 -
ADIN 43535 B v 150 1196-1596 | 1646-1
o | Masthoogte in hoogte stand hy 3269-4069 | 4169-4669 | 4769-5469 | 5569-6069 | 3339-4139 | 4239-4
24 700 800 840 960 Neighoek v 376 275 2/5 376 27t
618 692 618 692 Breedte L] B 1009 1209 1009
4.0 SE 1024 1224 1024
76 ™~ vV 995 1195 995
- " |Lengte* Ly 1891!1724/17%‘1?02#‘1724;‘1790 1702172411779 T?DTHMDHBDEJ 171801741
= B [Draaicirkel Wa 1410 1426
- & [ Lastafstand X 314 34
- Gangpadbreedte Ast* 262412724 254012740
- Wielbasis © 1% 1062111151181 ‘1093.”1151‘1181 1093/1115/1170 1098!1131“197{ 109113
- Breedte L B 1093 1208 l 1293 1093
- SE 1024 1224 1024
STILLtronic ? traploos - v 1006 1908 1008
T |Lengte” L, 1793/17?2#183811750.”7721‘1535 1750177211827 1755!17881‘1854“?661178-
- B | Draaicirkel Wa 1453 1459
0 | Lastafstand X 319 1 319
190 Gangpadbreadte Ast* BT 2508/2758
= Wielbasis * y 11301‘116311229|1141H163[1229‘ 1141/1163/1218 1146#11?9!1245“157!117
*)  zonder veiligheidsmarge

*=mast voorover/loodrecht/achterover




Technische gegevens

Elektro vorkheftruck

R50

Eénmotor-achterwielaandrijving:

Met de beproefde éénmotor-achterwielaandrij-
ving van STILL bereikt de R 50 een grotere actie-
radius met é¢én batterijlading dan een truck met
tweemotor-voorwielaandrijving, omdat:

@ hetenergieverlies op grond van het hogere ren-
demenl geringer is,

@ het energieverbruik bij het rijden in krappe
bochten kleineris. Dit kan - afhankelijk van de uit
te voeren werkzaamheden - ten opzichte van een
tweemotor-voorwielaandrijving tot 30% lager
Zijn.

Bijzonder gunstig bij het laden en lossen van
wagons: de lange hefboomarm van de achterwie-
laandrijving ontwikkelt voldoende zijdelingse
kracht om een palletdoorgang door korte links-
rechts-bewegingen te krijgen.

Lage bedrijfskosten door minder mechanische en
elektrische componenten.

Volledige benutting van de beschikbare energie
door toepassing van een tandwielkast met een
hoog rendement. De rijmotor is dwars geplaatst.
Daardoor geen toepassing van conische tandwie-
len.

Dooropstelling in het contragewicht zijn de elek-
trische componenten tegen mechanische bescha-
diging beveiligd.

Langere levensduur van de traktiebatteriy door
plaatsing op rubberbuffers. Bij een slecht wegdek
worden stoten geabsorbeerd.

Comfortabel,

economisch en

daardoor een kosten-

besparend accelereren met een STILLTRONIC-
thyristor-rijregeling.

Thyristorbesturingen zijn robuust en bestand
tegen cen kortstondige hoge stroombelasting.
Dat betekent betrouwbaarheid ook onder
extreme belastingen.

Het voertuig zet zich schokvrij in beweging en
accelereert traploos tot de maximum snelheid.
Hierdoor worden kwetsbare lasten bij het tran-
sport en het stapelen ontzien.

Een dynamische stroombegrenzer levert kort-
stondig een verhoogde rijstroom voor betrouw-
baar rijden bij belasting en bij oneffenheden in
het wegdek.

De volledige trekkracht aan het aangedreven wiel
garandeert bij elke stand van het rijpedaal een
hoge omslagcapaciteit.

De vele controlefunkties en veiligheidsschakelin-
gen in de STILLTRONIC zorgen voor een
betrouwbaar funktioneren onder alle bedrijfsom-
standigheden en voorkomen schade. Zoals bij-
voorbeeld:

@ controle van de relais-contacten

@ koolborstelcontrole met draadbreukindicator

@ gcintegreerde stroom- en temperatuursenso-
ren ter beveiliging van de elektrische installatie

@ storingskontrole

Vooras

Integenstelling tot de traditionele vorkheftruck is
de vooras bij de R 50 aan de mast gemonteerd. Bij

hel naar achteren neigen van de mast, wordt de
wiclbasis zodoende met ca. 100 mm verlengd
(asverschuiving). ’

De asverschuiving biedt de volgende voordelen:
Bij een grote wiclbasis:

@ veilige verplaatsing van lasten door een rusti-
ger rijgedrag, daardoor meer rijcomfort,

@ betrouwbare overdracht van de aandrijfkracht
op hetwegdek, dooreen toename van de belasting
op het aangedreven wiel tot max. 54%. Deze
gewichtsverplaalsing bespaarl onnodig extra
gewicht op hetaangedreven achterwiel. Daardoor
komtenergic vrij vooreen grotere actieradius met
één batterijlading.

0 kg
1000 kg

1 350 kg = 100%
540 kg = 154%

Bij een kleine wielbasis:
@® grotere wendbaarheid,
@ belere benultling van de opslagruimte.

STILL-doorkijkmasten in telescoop-, niho- en
drievoudige uitvoering:
@® Telescoop:

Een wvoor de meeste toepassingsgebieden
geschikte mast. Bovendien de voordeligste uit-
voering.
@ Niho:

Geschikt om onderlage plafonds ook hoog te kun-
nen stapelen. De gehele ruimte tot onder het dak
wordt benut.

@ Drievoudig:

Voor toepassing bij lage deuren en grote hefhoog-
ten. De gehele ruimte onder het dak wordt benut.
De in elkaar geschoven dubbel-T-vormige mast-
profielen met de geintegreerde hefcilinders en de
hierachter lopende hefkettingen zorgen voor een
vrij en goed uitzicht. Voor het gebruik van voorze-
tapparatuur zijn de hydraulische slangen uit het
zicht in de mastprofielen - zonder slangtrommels
- aangebracht, waardoor slijtage voorkomen
wordL.

Hydrauliek

® De R50 is in standaarduitvoering met cen
pompimpulsbesturing uitgerust. Daardoor wor-

den bijzonder nauwkeurige hefbewegingen
gerealiseerd:

1. via het hefmotortoerental (pompimpulsbestu-
ring),

2. via de ventielregeling.

Betrouwbaar werken door op de millimeter nauw-
keurig heffen.

@ Grotere actieradius met ¢én batterijlading
door de energiezuinige pompimpulsbesturing.
® Werksnelheden voor zowel mastneiging als bij
het werken met voorzetapparatuur zijn onafhan-
kelijk van elkaar instelbaar.

Chauffeurskabine

Een permanente research en een verdere ontwik-
keling hebben de chauffeurskabine van de R50
belangrijk verbeterd:

@ Plaatsing van de pedalen als in personenauto’s.
Men behoeft hier niet eerst aan te wennen.

@ Ecn comfortabele,op het gewicht van de chauf-
feurin te stellen stoel met hydraulische demping.
Een lang ondersteuningsvlak voor de bovenbe-
nen geefl het lichaam een vaste steun, waardoor
vermoeidheid voorkomen wordl.

@ Eeninstelbare stuurkolomeneeninlengte ver-
stelbare stoelzitting zorgen voor een uiterst com-
fortabele werkplek voor elke lichaamsgrootte.

® De STILL-doorkijkmast en het goede zicht
rondom totvlakbij de R 50, geven de chauffeurhet
optimale zicht om aanrijden van personen en
voorwerpen te voorkomen.

® Gemakkelijk in- en uitstappen door een lage
opslaphoogle en een grole voetruimte, zorgt in
combinatie met de schuine bodemplaat vooreen
beenhouding die vermoeidheid voorkomt.

@ Mooi gevormde frontbekleding en dashboard
in niet-reflecterend antracietgrijs (RAL 7016),
met geintegreerde fleshhouder.

@ Doorde lichtlopende volhydraulische servobe-
sturing bereikt de chauffeur een grote wendbaar-
heid en daardoor een hoge overslagecapaciteit.

® De antislip-bekleding op de bodemplaat ver-
hoogt de bedrijfsveiligheid.

Besturing

@ Het hef- en besturingssysteem wordt slechts
door één hydraulische pomp verzorgd. De
hvdraulische olie voor de besturing wordt via een
prioriteitsventiel van het totale hydraulische sys-
teem afgetakt (besturing en heffen).

@® Dec pompmotor schakelt alleen voor de bestu-
ring in, als aan het stuurwiel gedraaid wordt. Het
voor de besturing vereiste geringe motortoeren-
tal van slechts 600 omwentelingen per minuut
zorgl voor een laag geluidsniveau.

@ Slechts 5 omwentelingen van het stuurwiel van
aanslag tot aanslag maken het manoeuvreren in
nauwe opslagruimten voorde chauffeur gemakke-
Lijk.

Schakelbeveiligingen

De schakelbeveilingen zijn een eigen ontwikke-
ling en produkt van STILL.

@ Lange levensduur door een geringe warmtebe-
lasting, door grote aansluit- en kabelafmetingen
alsmede zilveroxyde-contacten.

@ Bijzonder stil door geringe schakelgeluiden.
® Lange levensduur van de contacten door
stroomloos schakelen.




